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Die Erfindung bezieht sich allgemein auf Drehmo- 
rnentbegrenzungs-Anordnungen fur Drehvorrichtun- 
gen, die durch auBere Kraft gedreht werden konnen, 
wie z. B. elektrisch verstellbare TurauBenspiegel nach 
dem Oberbegriff des Anspruchs 1 . 

Elektrische bzw, elektrisch verstellbare TurauBen- 
spiegel haben auf dem Kraftiibertragungsweg von An- 
triebsvorrichtungen Drehmomentbegrenzungsmecha- 
nismen. Der Drehmomentbegrenzer verhindert eine 
Oberlastung eines Motors, dampft durch auBere Krafte 
verursachte StoBe und ermoglicht das Wegklappen des 
Spiegels von Hand. Durch die Drehung des Motors wird 
der TurauBenspiegel zwischen einer festgelegten Ruck- 
kehrstellung und einer festgelegten Einzugsstellung ge- 
schwenkt. Wenn an dem TurauBenspiegel von Hand 
oder auf andere Weise eine auBere Kraft wirkt, kuppelt 
der Drehmomentbegrenzer aus, so daB das Schwenken 
des Spiegels unabhangig davon ermoglicht ist, ob der 
Motor angetrieben wird oder nicht 

Bei derartigen TurauBenspiegeln wird das Ausldse- 
bzw. Auskuppelmoment des Drehmomentbegrenzers 
hoher als der Drehwiderstand des Spiegelkorpers ange- 
setzt. Bei langzeitigem Einsatz des Drehmomentbegren- 
zers nimmt jedoch das Auskuppelmoment ab. Im Ge- 
gensatz dazu nimmt infolge von Abrieb, Erschutterun- 
gen, Schmutzansatz und dergleichen am Drehmoment- 
begrenzer der Drehwiderstand zu. Daher wird die Dif- 
ferenz zwischen dem Auskuppelmoment und dem 
Drehwiderstand geringer. Wenn das Moment gleich 
dem Widerstand wird. lauftdie Antriebsvorrichtung leer 
bzw. wird unwirksam. 

Eine Drehmomentbegrenzungs-Anordnung fur einen 
elektrisch verstellbaren TurauBenspiegel ist beispiels- 
weise in der JP-OS No. 61-12 452 beschrieben. Die An- 
ordnung besteht aus einem ersten und einem zweiten 
Drehmomentbegrenzer an einer Achse eines am Fahr- 
zeugaufbau befestigten Sockels. Der erste Drehmo- 
mentbegrenzer bezieht sich auf einen vorbestimmten 
Drehwiderstand bzw. ein erstes Auskuppelmoment zwi- 
schen dem feststehenden Sockel und einem Schwenk- 
rahmen, an dem der Spiegel angebracht ist, Der erste 
Drehmomentbegrenzer erlaubt eine Relativdrehung 
zwischen dem Sockel und dem Spiegel, wenn zwischen 
Sockel und Spiegel ein Drehmoment wirkt, das nicht 
kleiner als das erste Auskuppelmoment ist Der zweite 
Drehmomentbegrenzer hat eine feste Kupplung an der 
Achse und ein Kupplungsrad, das antriebsmaBig mit ei- 
nem Motor an dem Rahmen verbunden ist Der zweite 
Drehmomentbegrenzer erlaubt eine Relativdrehung 
zwischen der festen Kupplung und dem Kupplungsrad, 
wenn zwischen der festen Kupplung und dem Kupp- 
lungsrad ein Drehmoment wirkt, das gleich einem vor- 
bestimmten zweiten Auskuppelmoment oder groBer ist. 

Urn die Achse ist an den einander gegenuberliegen- 
den Rachen der festen Kupplung und des Kupplungs- 
rads. ein erster Satz aus Kugeln und Aufnahmen bzw. 
Taschen angebracht, die miteinander in Eingriff kom- 
men. GleichermaBen ist an den einander gegenuberlie- 
genden Flachen des Sockels und des Rahmens ein zwei- 
ter Satz aus Kugeln und Taschen angeordnet. Zwischen 
dem ersten und dem zweiten Drehmomentbegrenzer ist 
eine Schraubenfeder derart angebracht, dafl sie an je- 
dem der Drehmomentbegrenzer andrtickt und dessen 
Auskuppelmoment bestimmt Da an jedem der Dreh- 
momentbegrenzer die gleiche Andruckkraft zur Wir- 
kung kommt, ist es erforderlich, die Eingrifftiefe der 


Kugeln in die Taschen bei dem ersten Satz von derjeni- 
gen bei dem zweiten Satz unterschiedlich zu machen, 
um eine Differenz zwischen den beiden Auskuppelmo- 
menten zu erhalten. Hinsichtlich der unterschiedlichen 
5 Gestaltung der Eingrifftiefe zwischen dem ersten und 
dem zweiten Satz besteht jedoch eine Beschrankung. Es 
ist daher schwierig, eine groBe Differenz zwischen den 
beiden Auskuppelmomenten zu erzielen. 

Falls ferner der zweite Begrenzer haufig zur Wirkung 
io kommt und die Rander der Taschen durch die Kugeln 
abgerieben werden, wird die Eingrifftiefe geringer, wo- 
durch das Auskuppelmoment verringert wird Wenn das 
Auskuppelmoment gleich dem Drehwiderstand oder 
geringer wird, wird bei der Drehung des Kupplungsrads 
15 in bezug auf die feststehende Kupplung der Rahmen 
nicht in bezug auf den Sockel gedreht. Infolgedessen 
wird eine Drehverstellung des TurauBenspiegels un- 
moglich. 

Der Erfindung liegt infolgedessen die Aufgabe zu 
20 grunde, fur eine Drehvorrichtung eine Drehmomentbe- 
grenzungs-Anordnung zu schaffen, bei der verhindert 
ist, daB infolge ihrer wiederholten Benutzung oder Ver- 
schleifl ein Auskuppelmoment unter einen Drehwider- 
stand abfallt. 

25 Diese Aufgabe wird durch die im kennzeichnenden 
Teil des Anspruchs I beschriebenen r Merkmale gelost 
Vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung ergeben 
sich aus den Unteranspruchen. 
Dabei wird erfindungsgemaB ftir eine Drehvorrich- 
30 tung eine Drehmomentbegrenzungs-Anordnung ge- 
schaffen, mit der die relative Verdrehung zwischen ei- 
nem festen Teil und einem antriebsmaBig mit einer An- 
triebseinheit verbundenen Drehteil steuerbar ist, Eine 
erste Kupplung wird bei einem zwischen dem festste- 
35 henden Teil und dem Drehteil wirkenden relativen 
Drehmoment ausgekuppelt, welches mindestens gleich 
einem vorbestimmten ersten Drehmoment ist. Eine 
zweite Kupplung wird bei einem zwischen dem festste- 
henden Teil und dem Drehteil wirkenden relativen 
40 Drehmoment ausgekuppelt, das nicht kleiner als ein 
vorbestimmtes zweites Drehmoment ist. Mit der ersten 
Kupplung ist funktionell eine erste Feder zum Festlegen 
des ersten Drehmoments verbunden. Mit der zweiten 
Kupplung ist funktionell eine zweite Feder zum Festle- 
45 gen des zweiten Drehmoments verbunden. 

Die Erfindung wird nachstehend anhand eines Aus- 
fuhrungsbeisptels unter Bezugnahme auf die Zeichnung 
naher erlautert. 

Fig. 1 ist eine auseinandergezogen dargestellte per- 
so spektivische Ansicht von Hauptteilen einer erfindungs- 
gemaBen Drehmomentbegrenzungs-Anordnung ftir ei- 
ne Drehvorrichtung. 

Fig. 2 ist eine teilweise abgebrochen dargestellte Vor- 
deransicht eines TurauBenspiegels, in dem die Drehmo- 
55 mentbegrenzungs-Anordnung enthalten ist 

Fig. 3 ist eine Teilansicht eines Schnitts entlane einer 
LinieIIMIIinFig.2. . f 

Fig. 4 ist eine Teilansicht eines Vertikalschnitts ent- 
lang einer Linie IV-IV in Fig. 3. 
60 Anhand der Zeichnung. in der durchgehend fur glei- 
che oder einander entsprechende Teile die gleichen Be- 
zugszeichen verwendet sind, wird als Ausfuhrungsbei- 
spiel fiirdie Drehmomentbegrenzungs-Anordnung kon- 
kret eine Anordnung fur einen TurauBenspiegel be- 
65 schrieben. 

GemaB Fig. 1 und 4 dient ein Sockel 1 als feststehen- 
des Teil fur das Anbringen des TurauBenspiegels an 
einem Fahrzeugaufbau. Auf den Sockel 1 ist eine Achse 
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2 aufgesetzt, die bei diesem Ausfiihrungsbeispiel eine 
Drehachse bildet. Am Boden des Sockels 1 ist mit 
Schrauben 2c ein Aufsatz 2a angebracht. Die Achse 2 ist 
in eine Bohrung 2e des Aufsatzes 2a eingesetzt und mit 
diesem zu einer Einheit verbunden. An einer Planflache 5 
2b, die dem unteren Ende der Achse 2 entspricht, ist eine 
ringformige Regulierplatte 5 angeordnet. Die Regulier- 
platte 5 ist an der Planflache 2b derart angebracht, daB 
sie zusammen mit dieser einen Korper bildet. Vorzugs- 
weise hat die Regulierplatte 5 in festgelegten Abstanden 10 
in Umfangsrichtung ausgebildete PaBoffnungen 5a ( 
namlich fclei diesem Ausfiihrungsbeispiel drei PaSoff- 
nungen. Auf diese Weise sind zwischen den Umfangsfla- 
chen der PaBoffnungen 5a und der Planflache 2a Auf- 
nahmen bzw. Taschen 5b gebildet. 15 

Als Drehteil bzw. Drehkorper ist ein vorzugsweise 
aus Kunstharz hergestellter Rahmen 3 uber eine Boh- 
rung 3d einer Nabe 3c drehbar an der Achse 2 ange- 
bracht. Urn die Bohrung 3d herum hat die Nabe 3c 
Durchgangslocher 3a. Jedes Durchgangsioch 3a ent- 20 
sprtcht einer derTaschen 5b der Regulierplatte 5, wenn 
der Rahmen in einer vorgewahlten Lage in bezug auf 
den Sockel 1 stent, wie beispielsweise in einer Einzieh- 
stellung oder einer Ruckkehrstellung. Die Nabe 3c hat 
den Durchgangslochern 3a benachbarte Sacklocher 3b. 2 5 
Vorzugsweise sind die Durchgangslocher 3a und die 
Sacklocher 3b in gleicher Anzahl abwechselnd in vorbe- 
stimmten Abstanden angeordnet. Jedes der Durch- 
gangslocher 3a weist eine Kugel 6 und eine Feder 7 auf. 
Die Kugel 6 greift jeweils in dem Durchgangsioch 3a in 30 
die Tasche 5b. Die jeweilige Feder 7 steht an ihrem 
unteren Ende mit der oberen Flache der betreffenden 
Kugel 6 in Beruhrung. Wenn der Rahmen 3 in der vor- 
gewahlten Stellung in bezug auf den Sockel 1 steht, 
werden die fCugeln 6 in die Taschen 5b gedruckt. In 35 
jedes Sacklpch 3b ist eine Feder 8 eingefuhrt. Vorzugs- 
weise werden als Federn 7 und 8 Druckschraubenfedern 
verwendet 

Auf die Nabe 3c ist von oben auf die Achse 2 ein 
Federhalter 9 aufgesetzt. Der Federhalter 9 hat Einfuhr- 40 
beine 9a an Stellen, die den Durchgangslochern 3a ent- 
sprechen. Der Federhalter 9 hat ferner als Andruckteile 
Vorsprunge 9b, die an Stellen ausgebildet sind, die den 
Sacklochern 3b entsprechen. Jedes Einfuhrbein 9a ist in 
eine entsprechende Feder 7 eingefuhrt, wahrend die un- 45 
tere Flache des Federhalters 9 mit dem oberen Ende der 
Feder 7 in Bertihrung steht. Jeder Vorsprung9b ist in ein 
entsprechendes Sackioch 3b derart eingefuhrt, daS er 
mit dem oberen Ende der Feder 8 in Beruhrung steht 
und diese andruckt, wodurch deren Federkraft auf einen 50 
gewunschten Wert eingestellt wird. 

Oberhalb des Federhalters 9 sind an der Achse 2 Bei- 
lagscheiben 9c in einer gewunschten Anzahl ange- 
bracht. Auf die Beilagscheiben 9c ist ein Kupplungsrad 
10 aufgesetzt, welches urn die Achse 2 drehbar ist. Das 55 
Kupplungsrad 10 hat Aufnahmeausnehmungen 10a, die 
an seiner oberen Flache in Umfangsrichtung ausgebil- 
det sind. In den Aufnahmeausnehmungen 10a sind je- 
weils Kugeln 1 1 eingebettet. Vorzugsweise werden in 
vorbestimmten Abstanden rnehrere Aufnahmeausneh- 60 
mungen 10a, namlich drei Ausnehmungen bei diesem 
Ausfiihrungsbeispiel ausgebildet. Dem Kupplungsrad 
10 an der Achse 2 ist eine ringformige Grundplatte 12 
gegenubergesetzt. Die Grundplatte 12 hat nach innen 
gerichtete Eingriff-Nasen 12b, die in Langsnuten 2f der ss 
Achse 2 ragen, so daB die Grundplatte 12 in Umfangs- 
richtung der Achse 2 unbewegbar ist. Ferner sind an der 
unteren Flache der Grundplatte 12 Aufnahmen bzw. 


Taschen ausgebildet, die normalerweise mit den Kugeln 
1 1 in Eingriff stehen. Zum Festlegen der Grundplatte 12 
in axialer Rtchtung ist in eine Ringnut 2d der Achse 2 ein 
Sprengring 13 eingesetzt. 

GemaO Fig. 4 ist an der Achse 2 Clber dem Sprengring 
13 drehbar ein Getriebegehause 4, vorzugsweise aus 
Kunstharz angebracht. Das Getriebegehause 4 ist rnit 
dem Rahmen 3 durch Schrauben 4a zu einer Einheit 
verbunden. In dem Getriebegehause 4 ist ein Motor 14 
befestigt. Die Drehung des Motors 14 wird uber ein 
Schneckenrad 14a und eine gewunschte Anzahl von Ra- 
dem 14b t von denen zur Vereinfachung nur eines ge- 
zeigt ist, zu einem Zwischenrad 15 ubertragen. Das Zwi- 
schenrad 15 kammt mit dem Kupplungsrad 10 und wird 
entsprechend der Drehung des Motors 14 in bezug auf 
das Kupplungsrad lOgedreht Durch den Motor 14, das 
Schneckenrad 14a, die Rader 14b und das Zwischenrad 
15 ist eine Antriebseinheit gebildet 

Bei diesem Ausfiihrungsbeispiel bilden die Regulier- 
platte 5 und die Kugeln 6 eine erste Kupplung. Die erste 
Kupplung bildet zusammen mit den Federn 7 einen er- 
sten Drehmomentbegrenzer Die Kugeln 11 und die. 
Grundplatte 12 bilden eine zweite Kupplung. Die zweite 
Kupplung bildet zusammen mit den Federn 7 und 8 
einen zweiten Drehmomentbegrenzer. Die Nabe 3c des 
Rahmens 3 bildet einen Teil eines Stellgliedgehauses fur 
die Aufnahme des ersten und des zweiten Drehmoment- 
begrenzers. 

Bei dem Zusammenbau der Drehmomentbegrenzer- 
Anordnung gemaB diesem Ausfuhrungsbeispiel werden 
nacheinander auf die Achse 2 der Rahmen mit den Ku- 
geln 6 und den Federn 7 und 8, der Federhalter 9, die 
Beilagscheiben 9c, das Kupplungsrad 10 mit den Kugeln 
11 und die Grundplatte 12 aufgesetzt. Dann wird die 
Grundplatte 1 2 gegen die Federkraft der Federn 7 und 8 
nach unten gedruckt, wonach sie durch den Sprengring 
13 gegen eine Bewegung entlang der Achse 2 festgelegt 
wird. 

Bei diesem zusammengebauten Zustand wirkt die 
nach unten gerichtete Federkraft der Federn 7 uber die 
Kugeln 6 an der Regulierplatte 5 am Sockel 1. Die nach 
unten gerichtete Federkraft der Federn 8 wirkt uber die • 
drei Sacklocher 3b an dem Rahmen 3. Die nach oben 
gerichtete Federkraft der Federn 7 und 8 wirkt uber den 
Federhalter 9, das Kupplungsrad 10 und die Kugeln 11 
an der Grundplatte 12. 

D. h., die Federn 7 drucken die Kugeln 6 nach unten, 
so daB deren untere Flachen gegen die Innenflachen der 
Taschen 5b der Regulierplatte 5 gepreflt werden. Diese 
nach unten gerichtete Druckkraft der Federn 7 be- 
stimmt ein Auskuppelmoment Tl des ersten Drehmo- 
rnentbegrenzers. Andererseits drucken alle Federn 7 
und 8 die Kugeln 11 gegen die Innenflachen der Taschen 
12a. Diese nach oben gerichteten Druckkrafte der Fe- 
dern 7 und 8 bestimmen ein Auskuppelmoment T2 des 
zweiten Drehmomentbegrenzers. Hierbei wirkt die 
nach unten gerichtete Druckkraft der Federn 8 nur an 
dem Rahmen 3, jedoch nicht an den Kugeln 6 und der 
Regulierplatte 5. welche den ersten Drehmomentbe- 
grenzer bilden. 

Das Auskuppelmoment Tl des ersten Drehmoment- 
begrenzers wird kleiner als das Auskuppelmoment T2 
des zweiten Drehmomentbegrenzers gewihlt. Im ein- 
zelnen liegt ein angestrebtes Verhaltnis des Auskuppel- 
moments Tl zu dem Auskuppelmoment T2 bei diesem 
Ausfuhrungsbeispiel zwischen 1 : 1,5 und 1 : 2. 

Die vorstehend beschriebene Drehmomentbegren- 
zer-Anordnung wirkt folgendermaBen: 
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Wenn der Motor 14 in Normalrichtung oder in Gegen- 
richtung dreht, dreht das Schneckenrad 14a, wodurch 
Uber die Rader 14b und das Zwischenrad 15 zu dem 
Kupplungsrad 10 ein Drehmoment iibertragen wird, 
welches groBer als das vorbestimmte Auskuppelmo- 
merit Tl, aber kleiner als das vorbestimmte Auskuppel- 
mornent T2 ist. Das Kupplungsrad 10 leitet uber die 
Kugeln 11 das Drehmoment zu der Grundplatte 12 wei- 
ter und wird zu einer Relativdrehung gegenuber der 
Grundplatte 12 gezwungea Da jedoch das Drehmo- 
ment des Kupplungsrads 10 geringer als das Auskuppel- 
moment T2 ist, werden durch die Andruckkraft der Fe- 
dern 7 und 8 die Kugeln 11 in den Taschen 12a gehalten. 
so daB sie nicht aus diesen heraustreten. Auf diese Weise 
wird der zweite Drehmomentbegrenzer nicht ausge^ 
kuppelt, so daB keine Relativdrehung des Kupplungs- 
rads 10 in bezug auf die Grundplatte 12 mdglich ist. 
D. h., zu diesem Zeitpunkt sind die Achse 2, die Grund- 
platte 12 und das Kupplungsrad 10 miteinander derart 
verbunden, daB keinerlei Relativdrehung zwischen die- 
sen auftritt. 

Andererseits wird das Zwischenrad 15 in bezug auf 
das Kupplungsrad 10 gedreht. Da jedoch durch den 
zweiten Drehmomentbegrenzer eine Drehung des 
Kupplungsrads 10 verhindert ist, dreht das Zwischenrad 
15 urn seine Achse, wahrend es urn das Kupplungsrad 10 
umlauft. 

Ferner entsteht an dem ersten Drehmomentbegren- 
zer bzw. zwischen den Kugeln 6 und der Regulierplatte 
5 ein Drehmoment, das nicht geringer als das Auskup- 
peimoment Tl ist. Daher treten gegen die Andruckkraft 
der Federn 7 die Kugeln 6 aus den Taschen 5b heraus. 
Auf diese Weise ist der erste Drehmomentbegrenzer 
ausgekuppelt, so daB der Rahmen 3 in bezug auf den 
Sockel 1 schwenken kann. Dadurch fuhrt uber die Rader 
14b, das Schneckenrad 14a t den Motor 14 und das Ge- 
triebegehause 4 entsprechend der Drehung bzw. 
Schwenkung des Zwischenrads 15 der Rahmen 3 eine 
Schwenkbewegung in bezug auf den Sockel 1 urn die 
Achse 2 in Einziehrichtung oder Ruckkehrrichtung aus. 

Durch anhaftenden Schmutz, Eisbildung oder derglei- 
chen zwischen den Kugeln 6 und der Regulierplatte 5 
wird das Auskuppelmoment Tl des ersten Drehmo- 
mentbegrenzers groBer. Falls das Auskuppelmoment 
Tl dadurch das Auskuppelmoment T2 des zweiten 
Drehmomentbegrenzers ubersteigt, wird im Gegensatz 
zu den vorangehenden Ausfuhrungen der zweite Dreh- 
momentbegrenzer ausgekuppelt, ohne daB der erste 
Drehmomentbegrenzer auskuppelt D. h., wenn das 
Zwischenrad 15 durch den Motor 14 zur Obertragung 
von dessen Drehung auf das Kupplungsrad 10 dreht, 
treten die Kugeln 11 gegen die Andruckkraft der Fe- 
dern 7 und 8 aus den Taschen 12a der Grundplatte 12 
heraus. Daraufhin gleiten die Kugeln 11 an der unteren 
Flache der Grundplatte 12, so daB das Kupplungsrad 10 
in bezug sowohl auf die Grundplatte 12 als auch auf die 
Achse'2 dreht. D. h., das Kupplungsrad 10 lauft frei zwi- 
schen dem Zwischenrad 15 und der Achse 2 urn. Auf 
diese Weise wird die Antriebskraft des Motors 14 von 
dem Kupplungsrad 10 aufgenommen und nicht zu dem 
ersten Drehmomentbegrenzer iibertragen, der nicht 
ausgekuppelt hat. Dadurch wird eine Oberlastung des 
Motors 14 verhindert. Ferner andert sich nicht die Lage 
des Zwischenrads 15 in bezug auf das Kupplungsrad 10, 
so daB der Rahmen 3 nicht in bezug auf den Sockel 1 
geschwenkt wird. 

Falls wahrend der Drehung des Motors 14 durch ein 
Hindernis die Drehung des Rahmens 3 behindert wird, 


wird das Auskuppelmoment Tl hoher als das Auskup- 
pelmoment T2. Daher wird bei diesem Zustand der 
zweite Drehmomentbegrenzer ausgekuppelt, wahrend 
der erste Drehmomentbegrenzer nicht auskuppeln 
5 kann, so daB die vorstehend beschriebenen Wirkungen 
erzielt werden. 

Wenn der Rahmen 3 in die vorbestimmte Lage ge- 
schwenkt und in dieser Lage angehalten wird, greifen 
die Kugeln 6 wieder in die Taschen 5b der Regulierplat- 
io te 5. Dadurch entsteht an dem ersten Drehmomentbe- 
grenzer wieder das Auskuppelmoment Tl bzw. der 
hochste Drehwiderstand. Daher wird auch dann, wenn 
die Drehung des Motors 14 angehalten wird, der Rah- 
men 3 nicht durch eine auBere Kraft wie Windkraft 
15 beeinfluflt, so daB der Rahmen in der Anhaltestellung 
festgehalten werden kann. 

Nachstehend wird ein anderer Vorgang beschrieben, 
bei dem der Motor 14 nicht dreht und an dem Rahmen 3 
von Hand oder anderweitig eine auBere Kraft derma- 
20 Ben aufgebracht wird, daB der Rahmen urn die Achse 2 
in der Einzieh- oder Ruckkehrrichtung geschwenkt 
wird. Wenn in diesem Fall ein durch die auBere Kraft 
aufgebrachtes Drehmoment nicht kleiner als das Aus- 
kuppelmoment Tl ist, wird der erste Drehmomentbe- 
25 grenzer ausgekuppelt Dabei wird das an dem Rahmen 3 
wirkende Drehmoment uber das Getriebegehause 4, 
den Motor 14 usw. auf das Zwischenrad 15 ubertragen. 
Auf diese Weise entsteht zwischen dem Zwischenrad 15 
und dem Kupplungsrad 10 ein relatives Drehmoment. 
30 Solange dieses Drehmoment geringer als das Auskup- 
pelmoment T2 ist, wird der zweite Drehmomentbegren- 
zer nicht ausgekuppelt. Daher muB dann ( wenn das ex- 
terne Drehmoment nicht kleiner ais das Auskuppelmo- 
ment Tl, aber kleiner als das Auskuppelmoment T2 ist, 
35 das Zwischenrad 15 unter Drehung urn seine Achse um 
das Kupplungsrad 10 umlaufen, so daB der Rahmen 3 
um die Achse 2 geschwenkt wird. Es ist jedoch bekann- 
termaflen nicht mdglich, von dem Zwischenrad 15 her 
das Schneckenrad 14a anzutreiben und zu drehen. Da- 
40 her wird durch das Schneckenrad 14a eine Drehung des 
Zwischenrads 15 um dessen Achse verhindert. Infolge- 
dessen kann das Zwischenrad 15, dessen Drehung ver- 
hindert ist, nicht um das Kupplungsrad 10 umlaufen. 
Daher wird der Rahmen 3 nicht in bezug auf den Sockel 
45 1 Verschwenkt 

Wenn das an dem Rahmen 3 entstehende Drehmo- 
ment erhoht wird und das Auskuppelmoment T2 er- 
reicht bzw. groBer wird, wird der zweite Drehmoment- 
begrenzer ausgekuppelt, so daB das Zwischenrad 15 in 
50 bezug auf die Achse 2 schwenken kann. Infolgedessen 
kann das Zwischenrad 15, obwohl dessen Drehung um 
seine Achse weiterhin verhindert ist, durch relative Ver- 
schwenkung relativ zum Kupplungsrad 10 um dieses 
umlaufen. Daher wird der Rahmen 3 in bezug auf den 
55 Sockel 1 verschwenkt. 

Falls der Motor 14 in Betrieb ist und an dem Rahmen 
3 eine auBere Kraft derart wirkt, dafl der Rahmen gegerf 
die Drehung des Motors 14 verschwenkt wird, werden 
entsprechend dem AusmaB der auBeren Kraft die glei- 
60 chen Ergebnisse wie die vorstehend beschriebenen Fall 
erzielt. 

GemaB der vorstehenden Beschreibung ist es bei der 
Drehmomentbegrenzer-Anordnung gemaB dem Aus- 
fuhrungsbeispiel rnoglich, durch die Verwendung von 
65 zweierlei Arten von gesondert angebrachten Federn 7 
und 8 das Auskuppelmoment Tl des ersten Drehmo- 
mentbegrenzers und das Auskuppelmoment T2 des 
zweiten Drehmomentbegrenzers unabhangig voneinan- 
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der festzulegen. Dadurch kann durch geeignetes Wah- 
len der Federn 8 die Andruckkraft der Federn 7 und 8 an 
dem zweiten Drehmomentbegrenzer weitaus starker 
als die Andruckkraft der Federn 7 an dem ersten Dreh- 
momentbegrenzer eingestellt werden. Auf diese Weise 5 
kann leicht eine ausreichend hohe Differenz zwischen 
den Auskuppelmomenten Tl und T2 erreicht werden. 
Infolgedessen konnen die Auskuppelmomente Tl und 
T2 auf derartige Werte eingestellt werden, daB selbst 
bei einem Abfailen des Auskuppelmoments T2 in bezug 10 
auf das Auskuppelmoment Tl keine Umkehrung der 
Werte auljtritt D. h., falls die Rander der Taschen 12a bei 
langem Einsatz abgerieben sind und dadurch das Aus- 
kuppelmoment T2 verringert ist oder falls infolge von 
Abrieb, ErschiHterungen, Schmutzanlagerung oder der- 15 
gleichen das Auskuppelmoment Tl hoher als der vorbe- 
stimmte Wert wird, wird das Auskuppelmoment T2 im- 
mer groBer als das Auskuppelmoment Tl gehalten. In- 
folgedessen kann das Auskuppelmoment Tl niemals 
groBer als das Auskuppelmoment T2 werden, wodurch 20 
eine Steuerung der Spiegelverschwenkung unmoglich 
werden wiirde. 

Ferner ist die Differenz zwischen den Auskuppelmo- 
menten Tl und T2 nicht wie bei der herkommlichen 
Anordnung durch die Tiefe des Eingreifens der Kugeln 25 
in die Ausnehmungen bzw. Taschen, sondern durch die 
Federn 7 und 8 bestimmt Daniberhinaus kann durch die 
Federn 7 und 8 die Differenz zwischen den Auskuppel- 
momenten Tl und T2 ausreichend hoch festgelegt wer- 
den. Infolgedessen kann bei der Anordnung gemafl die- 30 
sem Ausfiihrungsbeispiel die Tiefe des Eindringens der 
Kugeln II in die Taschen 12a kleiner gewahlt werden. 
Dadurch konnen die durch eine Verringerung der Ein- 
dringtiefe der Kugeln 11 in die Taschen 12a bei langzei- 
tigem Einsatz verursachten Einwirkungen vermindert 35 
werden, so daB eine Veranderung der Auskuppelmo- 
mente Tl und T2 gering ist. 

Die Federn 7 und 8 sind urn die Achse 2 herum ange- 
ordnet, wobei sie in den Lochern 3a und 3b der Nabe 3c 
aufgenomrnen sind. Daher kann an der AuBenflache des 40 
Stellgliedergehauses fur den ersten und den zweiten 
Drehmomentbegrenzer zur Verstarkung des Gehauses 
eine Rippe 3e ausgebildet werden. Infolgedessen kann 
das Stellgliedergehause aus ICunstharz geformt werden. 

Diese erfindungsgem£fle Gestaltung kann ohne Ab- 45 
weichung von den wesentlichen Grundztigen auch an- 
derweitig angewandt werden. Beispielsweise ist bei dem 
dargestellten Ausfiihrungsbeispiel zwar als angetriebe- 
nes bzw. verstellbares Element an dem schwenkbaren 
Rahmen 3 ein TurauBenspiegel angebracht, jedoch kann 50 
bei der Anwendung der erfindungsgemaBen Gestaltung 
das angetriebene Element ein anderes Element als der 
TurauBenspiegel sein. Ferner stellt der TurauBenspiegel 
bei dem vorstehend beschriebenen Ausfiihrungsbeispiel 
nur ein Beispiel dar, bei. dem das angetriebene Element 55 
an einem Drehteil angeordnet ist Andererseits kann das 
angetriebene Element auch an einem feststehenden Ele- 
ment angeordnet werden. Beispielsweise kann die erfin- 
dungsgemaBe Gestaltung bei einer Drehmomentbe- 
grenzer-Anordnung fur einen Gurtspanner bzw. Gurt- 60 
aumehmer oder dergieichen angewandt werden. 

Hinsichtlich des ersten Drehmomentbegrenzers fur 
das Schwenken des Rahmens 3 in bezug auf den Sockel 
1 durch das Aufbringen eines festgelegten Drehmo- 
ments besteht keine Einschrankung auf die bei dem 65 
Ausfuhrungsbeispiel beschriebene Form. D. h, der erste 
Drehmomentbegrenzer mufl nicht unbedingt zwischen 
den Rahmen 3 und dem Sockel 1 an der Achse 2 ange- 
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bracht sein, sondern kann irgendeine andere Gestaltung 
haben. Dies gilt auch fur den zweiten Drehmomentbe- 
grenzer. Daruberhinaus kann der Drehmomentbegren- 
zer anders als der bei dem Ausfuhrungsbeispiel be- 
schriebene Drehmomentbegrenzer mit der Kuppelver- 
bindung von Kugeln und Taschen ausgebildet sein. Bei- 
spieisweise kann stattdessen ein Drehmomentbegren- 
zer mit Verzahnungen eingesetzt werden. 

Bei dem beschriebenen Ausfuhrungsbeispiel werden 
zwar drei um die Achse 2 herum angeordnete Federn 7 
verwendet, jedoch konnen zum Bestimmen der Feder- 
kraft fur das Beginnen der Relativdrehung des ersten 1 
Drehmomentbegrenzers Federn 7 in einer anderen An- 
zahl oder in einer anderen Form eingesetzt werden. 
Ebenso sind bei dem beschriebenen Ausfiihrungsbei- 
spiel aufler den Federn 7 um die Achse 2 herum die drei 
Federn 8 angeordnet, jedoch konnen zum Festlegen der 
Federkraft fur das Beginnen der Relativdrehung des 
zweiten Drehmomentbegrenzers die Federn 8 in einer 
anderen Anzahl oder in anderer Form eingesetzt wer- 
den. Beispielsweise konnen konzentrisch um die Achse 2 
herum zwei Federn mit verschiedenem Durchmesser 
angeordnet werden. In diesem Fall wirkt eine Feder 
iiber ein geeignet gewahltes Zwischenglied an dem er- 
sten und dem zweiten Drehmomentbegrenzer. Ande- 
rerseits wirkt die andere Feder iiber ein anderes geeig- 
net gewahltes Zwischenglied an dem zweiten Drehmo- 
mentbegrenzer. Dadurch wird das Auskuppelmoment 
T2 ausreichend groBer als das Auskuppelmoment Tl 
festgelegt 

Es ist ersichtlich, daB die Differenz zwischen den Aus- 
kuppelmomenten Tl und T2 zusatzlich zu der Festle- 
gung durch die Differenz der Andruckkraf te der Federn 
7 und 8 auch durch das Verandern der Tiefe des Eindrin- 
gens der Kugeln 6 und 11 in die Taschen 5b und 12a 
bestimmt werden kann. 

Patentanspriiche 

1. Drehmomentbegrenzer- Anordnung fiir Dreh- 
vorrichtungen, die zum Steuern der Relativdrehung 
zwischen einem feststehenden Teil (1) und einem 
Drehteil (3) ausgelegt ist, das antriebsmaBig mit 
einer Antriebseinheit (14, 14a, 14b, 15) verbunden 
ist, wobei bei Auftreten eines relativen Drehmo- 
ments, das nicht kleiner als ein vorbestimmtes er- 
stes Drehmoment (Tl) ist, zwischen dem festste- 
henden Teil und dem Drehteil eine erste Kupplung 
(5, 6) ausgekuppelt wird und durch das Auftreten 
eines relativen Drehmoments, das nicht kleiner als 
ein vorbestimmtes zweites Drehmoment (T2) ist, 
zwischen dem feststehenden Teil und dem Drehteil 
eine zweite Kupplung (11, 12) ausgekuppelt wird, 
dadurch gekennzeichnet, daB 

mit der ersten Kupplung (5, 6) funktionell eine erste 
Feder (7) zum Festlegen des ersten Drehmoments 
(Tl) verbunden ist und 

mit der zweiten Kupplung (II, 12) funktionell eine 
zweite Feder (7, 8) zum Festlegen. des zweiten 
Drehmoments (T2) verbunden ist 

2. Drehmomentbegrenzer-Anordnung nach An- 
spruch 1, dadurch gekennzeichnet. daB die zweite 
Feder aus zwei Federn gebildet ist, von denen die 
eine als dritte Feder (7) , die zwischen der ersten 
und der zweiten Kupplung (5, 6 bzw. 11, 12) ange- 
ordnet ist und an diesen wirkt, und von denen die 
andere als vierte Feder (8) gebildet ist die mit der 
zweiten Kupplung in Verbindung steht und an die- 
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ser wirkt. 

3. Drehmomentbegrenzer-Anordnung nach An- 
spruch 2, dadurch gekennzeichnet, daB die dritte 
Feder (7) gleichzeitig als erste Feder eingesetzt ist. 

4. Drehmomentbegrenzer-Anordnung nach An- 5 
spruch 3, dadurch gekennzeichnet, daB die erste 
Kupplung eine Regulierplatte (5), die erste Taschen 
(5b) hat und die an einer an dem feststehenden Tei! 

(I) angesetzten Achse (2) angebracht ist, und erste 
Kugeln (6) fur die Kuppelverbindung mit den er 10 
sten Taschen aufweist, die zweite Kupplung eine 
Grundpiatte (12), die zweite Taschen (12a) hat und 
die an der Achse angebracht ist, und zweite Kugeln 

(I I) fur die Kuppelverbindung mit den zweiten Ta- 
schen aufweist, wobei jede zweite Kugel mit je- 15 
weils einer der ersten Kugeln em Paar biidet, und 

um die Achse herum mehrere dritte Federn (7) an- 
geordnet sind, von denen jede zwischen die erste 
und die zweite Kugel eines jeweiligen Paars gesetzt 
ist. 20 

5. Drehmomentbegrenzer-Anordnung nach An- 
spruch 4, dadurch gekennzeichnet, daB das Drehteil 
(3) mehrere Durchgangslocher (3a) hat, von denen 
jedes eine der dritten Federn aufnimmt. 

6. Drehmomentbegrenzer-Anordnung nach An- 25 
spruch 5, dadurch gekennzeichnet, daB um die Ach- 
se (2) herum mehrere vierte Federn (8) angeordnet 
sind, die jeweils zwischen das Drehteil (3) und eine 
der zweiten Kugeln (1 1) gesetzt sind. 

7. Drehmomentbegrenzer-Anordnung nach An- 30 
spruch 6, dadurch gekennzeichnet, dafl das Drehteil 
(3) mehrere Sacklocher (3b) hat, von denen jede 
eine der vierten Federn (8) aufnimmt. 

8. Drehmomentbegrenzer-Anordnung nach An- 
spruch 7, dadurch gekennzeichnet, daB das Drehteil 35 
(3) auflerhalb der Durchgangslocher (3a) und der 
Sacklocher (3b) eine Verstarkungsrippe (3e) hat. 

9. Drehmomentbegrenzer-Anordnung nach An- 
spruch 7 oder 8, dadurch gekennzeichnet, daB die 
dritten und vierten Federn (7, 8) Schraubenfedern 40 
sind und daB zwischen das Drehteil (3) und die 
zweite Kupplung (11,12) ein Federhalter (9) gesetzt 
ist der Beine (9a) zum jeweiligen Einfuhren in eines 
der Durchgangslocher (3a) und Andruckteile (9b) 
zum jeweiligen Andrucken an eine der vierten Fe- 45 
dern (8) aufweist. 
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